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Moottoriohjain

» Sopii askel, DC- ja harjattomille moottoreille

« CANopen, Modbus TCP, digitaaliset sisdan/ulostulot,
analoogiset sisaan tulot

« Ei vaadi ohjelmiston asennusta

« Yhteensopii yleisimpien logiikoiden kanssa

TUOTEKUVAUS

Drylin® D1 on monipuolinen moottoriohjain askelmoottoreille, DC-moottoreille ja harjattomille DC-moottoreille. Sen avulla moottoreiden ohjaaminen on
yksinkertaista, esimerkiksi nopeudet, paikoitukset, ajoajat on helppo s&atéa. Ohjain ei vaadi ohjelmiston asennusta PC:lle, vaan se toimii suoraan
selainpohjaisesti. Ohjain sopii hyvin yhteen iguksen® portaalirobottien kanssa.

« Ei vaadi ohjelmiston asennusta, vaan toimii selaimella tietokoneen tai puhelimen kautta
o Helppokayttdinen kayttoliittyméa on nopea ottaa kayttdon.

» Yhteensopiva useiden ja yleisimpien teollisuuslogiikoiden kanssa (esim. Siemens S7 /Beckhoff).
» Kustannustehokas

Lisaa tietoa saat Iguksen kotisivuilta

TEKNISET TIEDOT

Max. kayttélampétila 45°C
Min. kdyttélampétila -20 °C
w 340
drylin® D1 motor control system for stepper, DC and drylin® D1 motor control system for stepper, DC and

— EC/BLDC motors EC/BLDC motors
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1, Ponwer supply: bogic and load supply ate separate in order to enable safety shutdown. The logic voltage
supplyls i the doad voltage supply is 12-48V.

. Angular encoder: In order to enabile optimum motor cantral and specification of an exact position, an

‘angular encoder fs needed. The moior control system has been designed for many different hypes of
2. Digatal inputs: with The ten pre-defied inputs, m % can be selected, starled and stopped. D 10 angular encoders with a voltage supply of 5V,

wo mit swiiches and an appoval nput, the motor

systemn can perfoom satety functions s well

6. Motor & brake conneetion the motor connection s suitable for DE, thiee-phase EC snd twophase
3, Dkgital oot with the hve preciefined catpurts, s M i o 65, A £ONNECLION for & Molar brake has 8lso been Inlegrated into this connector
system. The motor control syssem ind her 1l s ey Of Catrying out & movement, has been
s

refirenced of whasther there ane any alarms of &

used for maance, 10 tad ABankae posiien nfomaticn

NS, AN “eheenonie hasd wheel £an be used 1 cause 3 near
S L Wreed WIROU! ANy Barameter changes having b be made


https://www.igus.eu/info/drive-technology-dryve-motor-control-system

drylin® D1 motor control system for stepper, DC and
EC/BLDC motors

7. caNapent ® with highes.
hevel contred . it 15 used 1o but prienatily 16 gpe:
ceylin® € line. flat or room linear robots can be operated effectively and efficiently with CANGpen

& Ethernet: the Ethesnet port is used 1o callup he graphic user interlace via 8 browset of to communicate
wis Modbus TCR.

5. Display. e LED $11US cisplay PIovedes NEAmation o e 1P BOGHESS O o1 The $1B1US of the contrel
‘systerns. For example. i utomatically oulpets the IP address of the molor control system o shows
Wainings or efror messages.
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